SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Kod CPV 45111300-1

ROBOTY ROZBIORKOWE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania
roboét rozbidrkowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

ZAKRES ROBOT:

- roboty rozbiérkowe elementéw betonowych i zelbetowych,
- roboty rozbiérkowe konstrukcji murowych,

- roboty rozbiérkowe posadzek,

- roboty rozbiérkowe orynnowania budynku

- roboty rozbiérkowe elementéw ciesielskich,

- roboty rozbiérkowe tynkéw s$cian.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot okreslono w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych "WYMAGANIA OGOLNE w punkcie 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw wykorzystywanych przy wykonywaniu robét budowlanych
rozbiérkowych okreslone sga w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
"WYMAGANIA OGOLNE" w punkcie 2.

2.2. Zalecane materiaty do robét rozbiérkowych:
- drewno okragte budowlane na stemple budowlane,
- bale iglaste obrzynane wymairowe kl. I,
- deski iglaste obrzynane 25 mm, kl. 1l
- gwozdzie budowlane okragte gote,
- tlen techniczny,

- acetylen techniczny rozpuszczalny

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w pkt. 3w STWIORB "WYMAGANIA OGOLNE".
3.2. Sprzet zalecany do wykonania robét rozbiérkowych oraz drobne narzedzia:

- pita do betonu,

- pita do drewna,

- przecinak,

- miotek,



- mtot udarowy,
- zestaw tlenowo-acetylenowy do ciecia stali,

- samochod samowytadowwczy do transportu materiatéw.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w pkt. 4. w STWIORB "WYMAGANIA OGOLNE".

4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju materiatow,
jego objetosci i zatadunku oraz odlegtosci transportu.

Wybor srodkéw transportu nalezy do wykonawcy robét rozbiérkowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét podano w punkcie 5 STWIORB "WYMAGANIA OGOLNE"

5.2. Nie przewiduje sie odzyskiwania materiatéw pochodzacych z rozbiérki do ponownego wbudowania.
Wszystkie materiaty z rozbiorek nalezy usung¢ z placu budowy. Koszt wywozu materiatdw
pochodzacych z rozbidérek, oraz koszty utylizacji i optat na wysypisku ponosi wykonawca rozbét
rozbiérkowych.

5.3. Roboty rozbiérkowe elementéw betonowych i zelbetowych :
- demontaz zelbetowych czapek kominowych,
- skucie zewnetrznych schodoéw przy elewacji pétnocnej

Rozebranie istniejgcych czapek kominowych wykonac recznie, pita do betonu. Rozebranie istniejgcych
schodéw betonowych wykonaé w taki sposdéb, aby nie uszkodzi¢ $ciany zewnetrznej budynku, nalezy odcigé
plyte betonowa wraz ze stopniami przy uzyciu pity do betonu. Wystajgce zbrojenie przecigé¢ palnikiem lub
pita reczng. Zabrania sie stosowania metod udarowych. Gruz powstaty po rozbiciu czapek kominowych
usung¢ z dachu i zlozy¢ w miejscu skladowania materiatdw przeznaczonych do wywozu. Po odcieciu
schody betonowe rozbi¢ na mniejsze elementy o wymiarach dogodnych do zatadowania na $rodek
transportu.

5.4. Roboty rozbiérkowe konstrukcji murowych
- rozbranie komina istniejgcego,
- rozebranie istniejgcych $cianek dziatowych,
- rozebranie istniejgcego muru ostonowego przy schodach zewnetrznych,
- wyciecie otworéw w $cianach wewnetrznych pod nowe drzwi,

Rozebranie komina wykonac recznie, rozburzajac za pomoca klindw, przecinakéw i mtotéw. Gruz usung¢ z
dachu i ztozy¢ na miejscu sktadowania elementow przeznaczonych do wywozu.

Wykucie otworow pod nowe otwory drzwiowe w scianie wewnetrznej nalezy wykona¢ recznie, nie stosujac
metod udarowych. Rozebrane cegly nie sg przeznaczone do ponownego wbudowania, nalezy je usunac¢ ze
stanowiska roboczego i skladowa¢ w miejscu, z ktérego zostanie wywieziony.

Rozebranie istniejgcych Scianek dziatowych nalezy wykona¢ recznie, przy uzyciu pity do betonu. Nalezy
odcigé scianke od istniejacych scian konstrukcyjnych, a nastepnie wyréwnaé powierzchnie pozostate po
odcieciu scianek , rowniez na suficie. Gruz nalezy usung¢ ze stanowiska roboczego i utozy¢é na pryzmie
pzreznaczonej do wywozu z placu budowy.

5.5. Roboty rozbiérkowe posadzek i oktadzin ceramicznych

Rozebranie posadzek z pcv, z ptytek ceramicznych nalezy wykona¢ bez odzysku materiatow, ktére po
usunieciu majg zosta¢ wywiezione z placu budowy. Przez zerwaniem wyktadziny pcv najpierw usuwamy
listwy podtogowe, a nastepnie odrywamy wyktadzine od podtoza, rolujemy i wynosimy ze stanowwiska
roboczego na wskazane miejsce. Plytki ceramiczne z posadzek i glazure ze $cian skuwamy wraz z warstwag,



zaprawy, a gruz usuwamy ze stanowiska roboczego sukcesywnie, w miare postepu robét rozbidrkowych.
5.6. Roboty rozbiérkowe orynnowania budynku

- rozebranie rynien dachowych z blachy ocynkowanej,

- rozebranie obrébek okapowych z blachy ocynkowanej,

- rozebranie rur spustowych z blachy ocynkowanej,

- rozebranie parapetéw zewnetrznych z blachy ocynkowane;j.

Rozebranie orynnowania polega na odkuciu ze $cian rynhakdéw, oraz uchwytéw rur spustowych. Rynny i
rury spustowe, pzreznaczone do ponownego montazu, nalezy sktadowa¢ w miejscu zabezpieczonym, aby
nie ulgly zniszczeniu. Demontaz obrébek blacharskich wykona¢ poprzez reczne rozcigcie fragmentow
blachy i oderwanie od podfoza. Podokienniki stalowe nalezy zdemontowac recznie przed demontazem
okien. Nastepnie nalezy usung¢ pozostate w podtozu betonowym dyble do mocowania obrdbek.

5.7. Roboty rozbiérkowe elementdw stalowych
- rozebranie krat istniejacych w oknach parteru,

- zdemontowanie centrali wentylacyjnej ze Sciny w celu ponownego wbudowaniia po zakonczeniu
robét remontowych elewaciji,

- zdemontownie lampy oswietlenia zewnetrznego osadzonej na wysiegniku, w celu ponownego
zamontowania na $cianie attyki budynku po zakonczeniu prac remontowych elewaciji

- zdemontowanie na czas remontu elewacji szyldu agenciji.

Kraty demontowane z okien parteru nie sg przeznaczone do odzysku. Kraty nalezy odcig¢ palnikiem
acetylenowo-tlenowym, a nastepnie poprzecina¢ na mniejsze fragmenty dogodne do zatadunku na $rodek
transportu. Pozostate uchwyty do mocowania krat wyku¢ ze $cian.

Elemnety zdemontowane w celu ponownego montazu, nalezy po ich odkreceniu ztozy¢é na czas remontu
elewacji, w bezpiecznym miejscu, aby nie uleglty uszkodzeniu. Przed montazem nelezy te elementy
wyczyscic.

5.8. Roboty rozbiérkowe elementéw ciesielskich
- rozebranie oktadziny drewnianej ze scian pomieszczen,

Rozebranie okfadziny polega na oderwaniu listewek, oraz rusztu spod oktadziny drewnianej z fat. Po wyjeciu
gwozdzi z listewek i tat oraz po utozeniu w stosy, nastepnie usuwamy eleemnty drewnaine ze stanowiska
roboczego.

Rozebrane listewki i faty nalezy w razie potrzeby pocigé na kawatki w celu zatadunku na $rodek
transportowy przeznaczony do ich wywozu z placu budowy.

5.9. Roboty rozbiérkowe stolarki
- demontaz okien,
- demontaz drzwi

Demontaz okien i drzwi polega na recznym zdjeciu skrzydet okiennych i drzwiowych z zawiasow, a
nastepnie odniesienie ich ze stanowiska roboczego na miejsce skladowania. Nastepng czynnoscig jest
reczne wykucie z muru oscieznic okiennych i drzwiowych. Po odkuciu o$cieznic drewnianych nalezy usuna¢
gwozdzie, a nastepnie rozcig¢ pita do betonu mniejsze kawatki i odniesienie do miejsca skladowania
elemnetoéw drewnianych przeznaczonych do wywozu z placu budowy.

5.10.Roboty rozbiérkowe tynkdow

Istniejgce tynki ze Scian zewnetrznych i gzymsu zelbetowego skuwamy recznie za pomoca przecinakow i
miotkéw. Powstajacy przy odkuwaniu tynkéw gruz na biezaco nalezy usuwac ze stanowiska roboczego.

6. ODBIOR ROBOT

6.1. Rodzaje odbioru robot, odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, odbior czesciowy i odbior
ostateczny (koncowy) podanow pkt. 6. w STWIORB "WYMAGANIA OGOLNE".



6.2. Odbidr robot rozbiérkowych polega na sprawdzeniu przez inspektora nadzoru zgodnosci dokonanych
robét rozbiorkowych z dokumentacja projektowa; rysunkami i opisem technicznym, oraz zaleceniami
Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej.

7. PODSTAWA PLATNOSCI

7.1. Ogolne zasady ptatnosci podano w STWIORB kod CPV 45000000-7 "WYMAGANIA OGOLNE" .
7.2. Zasady rozliczenia i ptatnosci za wykonane roboty sg okreslone w umowie

7.3. Kwota ryczattowa za wykonanie robo6t uwzglednia:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- zabezpieczenie stanowiska roboczego przy rozbieraniu daszkéw zelbetowych nad wejsciami, czapek
kominowych i komindéw,

- wykonanie robét rozbiérkowych zgodnie z projektem technicznym,
- usuniecie materiatéw pochodzacych z rozbiérki ze stanowiska roboczego,

- utozenie materiatéw z rozbioérki w wyznaczonym miejscu sktadowania na placu budowy z zapewnieniem
oddzielnego sktadowania materiatdéw wymagajacych utylizacji (np. papa),

- likwidacja stanowiska roboczego,

- wywoz materiatdw pochodzacych z rozbidrki z placu budowy wraz z optatami na wysypisku i kosztami
utylizacji.

8. Normy

- PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. wymagania techniczne.

- PN-68/B-10020 Roboty murowe z cegty. wymagania i badania przy odbiorze.

- PN-90/B-06200:1997 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru. Wymagania
podstawowe.

- PN-B-03150:2000 Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie.

- PN-B-94702:1999 Dachy. Uchwyty stalowe ocynkowane do rynien pétokragtych

- PN-B-94701:1999 Dachy. Uchwyty stalowe ocynkowane do rur spustowych okragtych.
- PN-B-10085:2001 Stolarka budowlana. W ma ania i bgudania

- PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. wymagania i badania przy odbiorze

7.4. Inne dokumenty
- Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budowlanych Czes¢ B - wydanie ITB-2003 r.
- Warunki techniczne Wykonania i odbioru Roboét Budowlano-Montazowych wyd. Arkady. Warszawa 1989 r.



